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锐捷云桌面采用R-TCI技术使得Guest OS能够直接运行在硬件上。由于减少了虚拟化的虚拟机管理程序的损耗，

相比于VDI和IDV技术，R-TCI技术能够使得Guest OS获得更好的性能与硬件兼容性。 

Ԋ  

TCI、R-TCI技术、虚拟磁盘、透明计算、兼容性 

ᵃ  

ꜝ /ῠ  ᾭ 

TCI 

TCI（Transparent Client Infrastructure，透明终端基础架构）终端上通过虚拟磁盘运行

操作系统，直接利用终端本地CPU、内存、外设接口等硬件性能，使得操作系统OS几乎

完全跑在物理硬件上。 

R-TCI R-TCI（Ruijie Transparent Client Infrastructure，锐捷透明终端基础架构）。为了简化文

档，本文无特别说明的，TCI都表示R-TCI。 

IDV IDV（Intel
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1 ⁭  

1.1   ᾼ 

VDI为集中存储、集中运算的虚拟桌面基础架构，该架构是把所有的用户桌面的数据运算都集中在云服务器端，

云终端上只是呈现用户桌面的图像。IDV为集中存储、分布运算的架构，该架构下云服务器端存放系统镜像，客

户机通过本地虚拟机运行虚拟桌面。 

然而，基于VDI技术或者IDV技术的云桌面方案，由于虚拟化层的存在，使得云终端在云桌面的性能及外设兼容性

上存在不足。并且由于VDI与IDV方案不能有效利用客户的利旧PC资源，导致市场端缺乏改造客户利旧PC场景的

解决方案。 

为了解决以上难题，锐捷引入了TCI技术。TCI是Intel中国物联网研发团队于2020年8月首次推出的新一代边缘计

算技术，也是Intel继IDV智能桌面虚拟化技术之后的第二个面向云桌面的关键技术，锐捷基于Intel TCI的技术与架

构理念，研发了锐捷的R-TCI技术。 

TCI技术摒弃了虚拟化架构，通过引导技术来实现桌面镜像的加载，镜像加载后，直接在硬件上运行。TCI没有

Hypervisor（即虚拟化层），所以可以实现“云终端硬件资源完全获得、外设兼容性与裸装完全一致”的效果。 

并且由于TCI桌面直接运行在硬件上，类似在云终端上直接裸刷系统，对应的云终端CPU不需要支持虚拟化。因

此采用TCI技术的桌面方案能够满足对客户利旧PC资源的改造需求，从而实现将利旧PC统一纳管的目标。 

2 ἆῠҭө 

R-TCI技术具有如下技术价值： 

⚫ 直接利用硬件资源，提升外设兼容性和软件兼容性。 

⚫ 支持利旧PC管理和使用多个镜像桌面，一台云终端支持灵活切换到不同的桌面。 

⚫ RainOS数据分区采用EXT4文件系统类型，能够有效防止云终端异常断电对镜像文件的损坏，保证系统的稳

定性。 

⚫ 在锐捷云终端上支持R-TCI、IDV和VDI场景切换，用户能够自由选择云终端的使用场景以适应不同的业务需

求。 

⚫ Guest OS安装在QCOW2格式的文件上，便于镜像管理；并且支持基于母QCOW2
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3 R-TCI ἆῠḪ♪ 

3.1   ᶡ︠⁭ồ 

R-TCI架构与传统的VDI、IDV方案的不同之处在于：云终端对本机系统资源的充分利用不再依靠于GPU虚拟化与

CPU虚拟化技术，而是直接在I/O层实现对物理存储介质的数据重定向，从而使得操作系统直接运行在硬件上，提

高了软硬件兼容性。 

R-TCI方案主要涉及两大核心技术： 

⚫ 镜像引导技术 

⚫ 虚拟磁盘驱动 

3.2   ἆῠ῾ῶ 

R-TCI即锐捷透明终端基础架构，是锐捷云桌面团队在Intel TCI技术之上做了进一步创新。相比于Intel TCI，锐捷

R-TCI技术与锐捷VDI、IDV技术可以做到更好的融合，同时在硬件适配方面也更加开放，具体优势为： 

⚫ 引入UEFI引导（UEFI-Loader）的引导机制，相比Intel TCI，还可以支持AMD，以及国产化X86架构PC。 

⚫ 引入了基于UEFI引导的TCI极速客户端，终端部署结束开启，运行于BIOS阶段，减少加载RainOS的耗时，

更快速地进入云桌面。 

⚫ 采用基于开放标准的QCOW2格式，构建同时兼容VDI、IDV、R-TCI
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ᶂ3-1 R-TCI ἆῠ῾ῶ 

 

 

3.3   ṩӏᴜⱣ 

3.3.1  R-TCI Ӵẫḿἆῠ 

根据启动R-TCI镜像的方式，可以将R-TCI镜像启动方式分为：UEFI引导方式，TCI极速客户端引导方式和透明计

算引导方式。 

1.  UEFI ẫḿᾛẩ 

UEFI引导方式能够支持所有64位R-TCI镜像的启动，并能够支持X86 CPU架构（Intel，AMD，国产化CPU）。 

ἆῠ ֹσ 

⚫ UEFI引导方式需要云终端重启后，重新加载BIOS才能启动R-TCI镜像。 

⚫ 云终端上电在BIOS加载就绪后，BIOS会加载UEFI引导程序，然后由UEFI引导程序根据配置的内容，引导启

动R-TCI镜像。由于UEFI启动需要经过BIOS加载，因此，如果在RainOS环境下通过云终端上的客户端启动

R-TCI镜像，则云终端需要重启，进而通过BIOS加载UEFI后再启动R-TCI镜像。 

2.  TCI ῴ ⁴ẩḬỦ ẫḿᾛẩ 

“TCI极速模式客户端”是基于UEFI方式进一步优化的引导方式，该引导方式引入UI可视化界面呈现镜像列表以

及基本的菜单操作，运行于BIOS阶段，无需Host OS。终端或PC上电后可以立即启动TCI极速模式客户端，接着

启动TCI云桌面。相比于RainOS引导TCI桌面，可以更加快速地进入云桌面，同时由于未加载过RainOS，所以兼

容性近等同于物理机。 

ἆῠ ֹσ 

⚫ 不支持部署在仅支持Legacy BIOS的机器。 

⚫ 不支持启动仅支持Legacy启动的镜像。 

⚫ 不支持32位系统。 
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⚫ 需要开启
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1.  Loader ו ẫḿ 

在锐捷R-TCI方案中，UEFI-Loader与TCI-Loader安装了QCOW2磁盘文件格式的驱动，从而保证了QCOW2镜像

文件的可正常驱动使用，两者实现机制类似，均是通过加载QCOW2镜像中EFI分区的云桌面系统的引导器，进而

加载启动系统。 

在Loader加载完镜像系统的第一阶段后，由对应OS的虚拟磁盘驱动进行第二阶段的虚拟磁盘支持，由虚拟磁盘

驱动进行后续的虚拟磁盘接管，实现无缝切换。 

ᶂ3-4 R-TCI Loader ẫḿ∫  

 

 

2.  Ἠ ⁪
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ᶂ3-5 RG-CT5502C-G4 R-TCI Windows ֪ 

 

 

ᶂ3-6 RG-CT5502C-F

Win錀s

֪ 
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ᶂ3-7 RG-CT5502C-G4 R-TCI ubuntu ֪ 

 

 

ᶂ3-8 RG-CT5502C-G4 ֺ ubuntu ֪ 

 

 

3.3.3  Ἠ  ♪Ḫשᶹ֪שּׁ

锐捷云桌面控制器RG-CDC 创建的R-TCI镜像模板文件包括：系统分区文件（母镜像和一级差分文件）、数据分

区文件（母镜像和一级差分文件）。因此，云终端下载镜像模板时，也会下载系统分区文件和数据分区文件。 
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ᶂ3-9 RG-CDC ש֪ ᾎὊ֪ש ꜝ 

 

 

⚫ 系统分区文件和数据分区文件可以分别保存在不同磁盘（SSD固态硬盘、HDD机械硬盘）。 

⚫ 系统分区和数据分区文件默认优先下载到SSD（优先选择NVME接口SSD），若SSD空间不足则下载到

HDD。 

⚫ 锐捷云桌面控制器RG-CDC可以更改对应云终端的下发策略，云终端下载新镜像时按照新策略保存镜像文

件。 

ᶂ3-10 RG-CDC ש֪ ᾎὊ֪ש שּׁ ꜝ 

 

 

引导R-TCI镜像过程包括引导（包括UEFI、透明计算以及TCI极速客户端引导方式）、虚拟磁盘驱动两部分，所以

引导和虚拟磁盘驱动都要实现多分区支持。 

在
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ᶂ3-11 ֪שҷӽіᴦ SSD ᾎὊ֪שҷӽіᴦ HDD ῞ᶉּׁשҷӽіᴦ SSD ꜝ ổᶂ 

 

 

ᶂ3-12 ֪שҷӽіᴦ HDD ᾎὊ֪שҷӽіᴦ SSD ῞ᶉּׁשҷӽіᴦ HDD ꜝ ổᶂ 
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4.2   ֶᾦ R-TCI ԑḲ ‭≡ 

4.2.1  ἆῠ ᾼ 

自从R-TCI技术广泛地应用于利旧PC场景后，
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PC的引导项，可通过PC提供的快捷键，在开机的时快速按下，例如DELL品牌的机器，按住F12可以进入启

动项选择。找到“UEFI：”开头，并加上“U盘名称”的启动项，并回车进入。例如上图的“UEFI：

SanDisk”。 

如果找不到UEFI开头，需要进入BIOS设置支持UEFI启动的配置，同时U盘也需要支持UEFI引导。 

之所以要使用UEFI，是因为RainOS仅支持UEFI启动，因此U盘检测工具需要从UEFI启动进行检测。 

通过U盘启动检查工具，即可做到免开箱检测PC的TCI兼容性。 

(4) 进入工具菜单 

选择“利旧TCI兼容性检测”菜单项，进入检查工具界面。对于售后人员来说，一个RainOS的刷机U盘可以

做到多种用途。对于销售/售前人员来说，一个RainOS的检测U盘功能简单，启动即可进入一键检测界面。 

(5) 一键生成报告 

点击下图的“在U盘生成报告”，可展示检测结果。 

ᶂ4-2 Ɏֶᾦ TCI ԑḲ ‭≡ɏ‭≡ꜛ  

 

 

⚫ 检测RainOS系统兼容性 

支持检测RainOS是否兼容该PC。由于是从U盘引导RainOS启动并运行在PC上，因此可以直接检测RainOS

是否支持运行在该PC上。 

⚫ 检测Windows系统兼容性 

检测过程并未真正启动Windows系统，因此检测工具并不能直接给出该PC是否兼容Windows启动。 

对于该PC是否兼容Windows启动，可以参考该PC在检测之前是否支持裸装运行Windows，如果支持理论上

R-TCI也支持该类型的Windows启动（Windows 7 32位系统除外，Windows 7 32位系统需要通过透明计算方

式启动，检测工具不支持检测该PC是否支持透明计算方式启动）。 

⚫ 检测范围 

检测的硬件参数包括：检测产品型号、BIOS日期、CPU、内存、磁盘、显卡、网卡、键鼠是否兼容性TCI架

构，并提供参考值对比。 

⚫ 生成检测报告 
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点击“在U盘生成报告”，则会将当前检测工具的画面截图保存到U盘根目录，并以“PC型号-MAC地址”命

名新建文件夹来进行分类保存收集到的兼容性信息。 

如果存在多款PC的检测报告，则生成多个文件夹。 

每个型号PC的文件夹下面有png格式的兼容性结果截图，以及LOG日志文件记录收集的过程信息。 

ᶂ4-3 U ӟḔ‭≡שּׁ Ẹ 

 

 

ᶂ4-4 LOG ᾤỏᾑҬ 

 

 

⚫ 检查工具关机 

检测完毕后，从U盘点击关机后，再拔掉U盘。切勿在未关机完毕之前拔掉U盘，避免无法关机或造成U盘数

据损坏。 

⚫ 安全性 

由于检测工具都是在U盘上进行，不会对PC的硬盘进行读写数据，因此检测过程中不破坏终端或PC原有的数

据。 
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4.2.3  ἆῠ ֹ 

⚫ 不支持检测是否支持透明计算启动方式。 

⚫ 不支持直接出具Windows TCI云桌面兼容性结果。 

⚫ 不支持检测是否兼容TCI极速模式客户端。 

⚫ 不支持检测是否可以启动Windows 7 32位操作系统。 

4.3   ấḉֺῡᵄᴴἤὍ U  שּׁ

4.3.1  ἆῠ ᾼ 

对于R-TCI的利旧PC部署场景，需要对成千上百的PC进行部署RainOS。可选的方式有PXE刷机和U盘刷机。 

对于U盘刷机的方式，有以下弊端： 

⚫ 逐台刷机需要很多U盘才能完成高效的部署。 

⚫ 制作多个U盘费时。 

⚫ 刷机过程中
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ᶂ4-6 U ᴴἤ֦Ὕשּׁ  

 

 

4.3.3  ἆῠ ֹ 

如果刷机过程中断电，需要重新插U盘刷机。 

4.4   ᴤ ᴉ 

4.4.1  ἆῠ ᾼ 

在网络专业实验室场景中，学校采用PC方案时，需要一块有线网卡连接机房网络，另一块有线网卡连接到指定拓

扑连接器，开展网络实验。 

4.4.2  ἆῠḪ♪ᾛ’јᴜⱣ֪ῷ 

基于上述场景，R-TCI技术针对有线双网卡的场景引入主网卡、从网卡的概念。 

⚫ 有线主网卡 

○ 云桌面网络使用，云终端上的客户端可以选择配置某个有线网卡，作为云桌面网络使用的主网卡。 

○ 主网卡主要用于云终端、云桌面与客户的网络、RG-CDC服务器通信。 

⚫ 有线从网卡 

○ 用户网络使用，云终端上的客户端可以选择配置某个有线网卡，作为用户网络使用的从网卡。 

○ 用户网络指的是用户使用第二张有线网卡所连接的网络，例如技术背景描述的连接网络设备等。 

1.  ѭҠ ᴉַײ ︢  

为了便于一线人员快速确认哪个是主、从网卡，客户端引入了探测主网卡的技术。当系统自动发现与RG-CDC 

ping通的网卡，默认作为主网卡，并展示主网卡的型号、MAC地址、网卡速率，以便进一步确认。 
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ᶂ4-7 ḬỦ ѭҠ ᴉ ꜛ  

 

 

2.  ѭҠ ᴉ Ӡ ᵂ₉ָ҈‚ Ԓ  

云终端的网络部署是在RainOS的客户端完成，而用户真正使用双网卡的时候是在云桌面内部，因此需要将客户端

的IP地址信息同步到云桌面内部。 

ᶂ4-8 ᵂ₉ѭҠ ᴉ Ӡ  

 

 

进入TCI桌面（包括还原桌面和个性桌面）之后，TCI云桌面内部GT自动同步RainOS客户端下配置的主网卡网络

信息。即用户在TCI桌面内部，临时修改的主网卡网络信息持续可用，直到下一次TCI桌面启动后，会重新同步

RainOS客户端的主网卡网络信息，用户上次临时修改的主网卡信息无法保留。 

在课堂场景，为了高效部署云桌面，CMR统一配置学生机工具，也加入了主、从网卡的批量部署。如下图所示，

统一配置网络地址为配置主网卡信息，从网卡配置为统一配置从网卡信息。 



技术白皮书  R-TCI



技术白皮书  R-TCI 其他相关技术 

19 

ᶂ4-10 ᴄ IP Ӡ ᵂ₉∫  

 

 

4.5.2  Ḕ ׳ ᶊᾼ 

从低版本（云课堂RG-RCC_V6.0_R2及之前的版本）升级之后的RG-CDC服务器（云课堂RG-RCC_V6.0_R3及

之后的版本），提供切换为单IP网络信息的按钮开关："TCI终端网络作为TCI云桌面网络"。 

ᶂ4-11 Ḕ Ӡ ꜛ  

 

 

⚫ 如果不开启，使用双IP网络，即R-TCI的云终端的IP和R-TCI云桌面的IP使用的是不同的IP。云终端的IP为

RainOS客户端配置的IP，云桌面的IP为RG-CDC配置的IP。 

⚫ 如果开启，使用单IP网络，即R-TCI的云终端IP和R-TCI的云桌面IP同时仅使用同一个IP，都为RainOS客户

端配置的IP。 

⚫ 若启用“TCI终端网络作为TCI云桌面网络”之后，该开关会消失，后续只能部署为“TCI终端网络作为TCI云

桌面网络”。 
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ᶂ4-12 Ḕ Ӡ ᵂ₉∫  

 

 

4.5.3  R-TCI ᵘ IDV ẉḔᶊᾼ 

学生机TCI、IDV混合使用说明： 

如果一个教室学生机工作模式，同时开启了IDV和TCI模式，那么需要配置
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4.6.2  ἆῠḪ♪ᾛ’јᴜⱣ֪ῷ 

为了提高RainOS在机械盘上的开机速度，引入了将机械磁盘上的文件整理成物理连续存放的技术。 

ԎӋḪ♪ᴜⱣ₉ Ḅіσ 

⚫ 首次部署或者升级到可以加速启动的RainOS版本。 

⚫ 上述步骤后会自动重启RainOS，重启过程中判断是否“是”机械盘，“是”的进入下一步，“否”则结束。 

⚫ 进入监测RainOS系统启动读取的文件，按读取顺序生成这些启动文件的“文件列表list”。 

⚫ 重启RainOS后䀐
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4.7   R-TCI ῴ ⁴ẩḬỦ ấῡὝ  

4.7.1  ἆῠ ᾼ 

⚫ R-TCI技术在利旧PC场景下使用时，往往遇到的磁盘都是HDD的机械磁盘。 

⚫ RainOS在机械盘利旧PC启动速度很慢，导致RainOS开机后再引导TCI云桌面，用户需要等待很长时间才能

获取到可用的云桌面，体验很差。 

⚫ 即使利旧PC使用的是SSD固态盘，开机过程还是需要经过RainOS再启动TCI云桌面，画面多、等待时间也

不短。 

基于上述背景，需要设਀
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ᶂ4-16 TCI ῴ ⁴ẩḬỦ ấῡ ᶂ 

终端/PC上电

判断是否
Windows7 32

启动"TCI极速客户端"

启动RainOS系统
启动Windows7 64,Windows10 

64,Windows11 64,UOS,Kylin OS

 

 

ấῡᾩ ѮӔσDELL I5 4代CPU，4G内存，机械硬盘500GB HDD，通过TCI极速模式客户端开机耗时42秒。 

3.  ҈‚ ѝז Ᵽ  

由于“TCI极速模式客户端”是基于UEFI技术架构而开发出来，而UEFI定位成云桌面的快速引导器，无法完成丰

富的云桌面业务管理。 

因此，云桌面业务管理逻辑需要通过高级模式的RainOS客户端、以及TCI Windows内部的客户端组件配合完成。

部分业务逻辑如下表所示，详细的规格请参考产品SPEC表。 

4-1 ֪ѝז  

◦  ᴦ ὺӏ ѝז  

处于TCI极速模式客

户端界面 

RG-CDC操作类命令 

当需要批量进入RainOS进行部署、运维操作时，需要手动

在RG-CDC控制终端从TCI极速模式客户端进入高级模式

（RainOS）。 

当RG-CDC发起添加终端磁盘、清空本地盘、终端客户端

版本升级、新增镜像、更新镜像、快速刷机、启用浮动个

性配置、配置镜像系统/数据分区大小、恢复快照、终端日

志收集等操作时，RG-CDC控制终端从TCI极速模式客户

端自动进入高级模式（RainOS）完成对应的命令操作。 

RG-CDC策略类命令 

RG-CDC设置开机模式：在TCI极速模式客户端下不生

效，需要手动进入到高级模式（RainOS）再变更开机模

式。 

RG-CDC配置个性桌面切还原桌面、配置学生端用户名和

密码、配置云桌面分辨率自适应等操作时，需要手动





技术白皮书  R-TCI



技术白皮书  R-TCI 其他相关技术 

26 

ᶂ4-19 ҈ ḬỦ ԃᴄ Ӵꜛ εᴴӮ₆Ӥ ᾩ 

 

 

ח   4.9 ╤ Ầῶ PC ấῡ ẘ 

4.9.1  ἆῠ ᾼ 

一个R-TCI镜像给不同品牌型号的异构PC使用，尤其是还原镜像的场景，进行安装不同的硬件驱动，都得在云终

端重新适配这些硬件设备后才能正常工作，否则对于还原镜像，每次开机都要进行驱动适配（如下图，正在准备

设备66%，需要几十秒或者几分钟不等的时间），导致开机非常缓慢，严重影响用户体验。 

ᶂ4-20 Ầῶ PC ấῡỚε ᾩ ᶳ҇₇ᶇ֜ᶴ ᶴ 

 

 

并且，还原桌面每次驱动数据被还原后，再进入桌面每次都会提示驱动需要安装以及重启计算机。 
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4.9.2  R-TCI ח ἆῠᴜⱣ 

针对还原的R-TCI镜像，且该镜像需要下发给不同型号的云终端（或PC）使用，或者镜像下发给云终端后需要人

工对每台云终端再次编辑个性数据的情况下，建议开启自动编辑功能。 

自动编辑功能，即每次下发镜像到云终端后，自动以编辑模式进入桌面。自动编辑模式下，桌面操作的数据将会

被保存，期间重启桌面后数据也会被保存，直到关机回到云终端界面后，再开始对桌面进行还原操作。 

例如，云终端上的Windows启动过程中，Windows自身会主动去发现有新硬件适配的，会自动寻找驱动进行加载

适配，且需要一定的耗时。但是对于还原镜像，Windows安装好了驱动之后，再次关机进入Windows之后这些驱

动会被还原，因此自动编辑技术先让Windows暂时进入自动编辑模式，在这个桌面模式下记忆Windows安装驱动

信息，结束之后再开始把这个桌面设置为还原模式。 

1.  ᵎⱴɎ ח ɏᴢᵎⱴɎ ḡ ᵄח ח ֦҈‚ ɏ 

ᶂ4-21 RG-CDC ᵎⱴɎ ח ɏᴢᵎⱴɎ ḡ ᵄח ח ֦҈‚ ɏ 
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ᶂ4-22 ᵎⱴɎ ח ɏᴢᵎⱴɎ ḡ ᵄח ח ֦҈‚ ɏ∫ ᶂ 

 

 

(1) 下发“自动编辑”及“适配完驱动后自动退出云桌面”命令。进入RG-CDC镜像模板策略配置界面，针对

TCI的还原镜像，启用“自动编辑”及启用“适配完驱动后自动退出云桌面”。配置成功后，RG-CDC会将开

启的这2个配置同步给云终端。 

(2) 云终端也会同步命令“自动编辑”及“适配完驱动后自动退出云桌面”给GT。 

(3) 下发镜像BASE文件。 

(4) 如果云终端还未下发过某个云桌面的镜像BASE文件，则先下载该文件。 

(5) 下发或更新镜像一级差分。 

(6) 判断启用自动编辑。 

(7) 客户端判断RG-CDC是否启用了“启动编辑”。 

(8) 从一级差分启动云桌面。 

(9) 如果是，则从镜像的一级差分启动云桌面。 

(10) 安装驱动 

○ 启动云桌面过程中，Windows会根据当前的硬件环境，自动安装系统自带的驱动。 

○ 驱动范围：自动编辑的驱动为Windows 7、Windows 10、Windows 11 64
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○ 操作系统边界：可支持
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(25) 判断启用自动编辑 

下载一级差分文件完毕后，客户端判断启用了自动编辑。 

(26) 从一级差分启动云桌面
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Windows驱动安装过程中，系统里有一个pnpmgr进程在管理驱动安装的状态情况。此进程有开放的API接

口，所有驱动都安装完了会通知上层，GT通过次API接口判断系统驱动的安装情况。如果GT判断驱动安装完

毕后，需要重启，则会多次自动重启云桌面，直到所有驱动安装完毕。 

(8) 驱动安装完毕停留在桌面内 

由于关闭了“适配完驱动后自动退出云桌面”，因此有机会让自动编辑模式的云桌面暂作停留，让用户有机会

人工参与操作云桌面，例如安装第三方驱动、或者配置个性数据，这些数据也会得以保留。 

(9) 人工更新桌面 

安装第三方驱动、或者配置个性数据等任何操作桌面的操作。 

例如进入桌面后，提示可以继续编辑镜像，此时系统不会自动退出，等待用户持续编辑桌面。 

ᶂ4-25 ‚  

 

 

例如在桌面增加“jjjk”的一个文件，会在后续的还原云桌面持续保留。 
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ᶂ4-26 ӟꜜᾑҬ 

 

 

(10) 一级差分记忆人工更新和驱动信息 

GT自动适配驱动的信息，以及人工操作桌面的信息，都会被保留。期间进行重启（未返回过客户端界面）前

后的桌面数据也会得以保留在一级差分文件中。 

(11) 退出云桌面，返回客户端 

关闭当前云桌面，返回到客户端界面。 

(12) 从镜像二级差分启动云桌面 

此时，上课或者手动点击该镜像启动，则从镜像的二级差分文件启动云桌面。 

(13) 从二级差分启动云桌面无需适配驱动 

由于适配的桌面驱动、人工编辑桌面的数据，都记录在一级差分的文件里面，所以此后的云桌面启动，都以

适配了驱动，无需再次安装驱动。 

还原桌面再次关闭后启动的，会先删除镜像二级差分文件，再新建一个新的二级差分启动，保证了桌面的还

原特性，但又保留了一级差分的系统驱动、人工编辑桌面等个性信息。 

(14) 再次编辑云桌面 

  

ԓӐ╦ ꜠ үԜ ү ꜠ ɻָ ү Ḫ Ї ῴ Ԝ Ї

҅ ⅎЇӐ╦Ḧ ү Ὴ ҧ Ї ῇŅ ꜠ ņ ꜠ ָ ɼ 

 

因此，启用了“自动编辑”且关闭了“适配完驱动后自动退出云桌面”的还原桌面，更新镜像时，点击发布

后，还需要到教室里面，找到该镜像点击更新，确认管理员密码后才能更新，避免自动编辑的个性数据被误

操作导致数据丢失。 
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3.  ᶹ Ӵ ח  

当一个云终端有多个镜像同时进行了下载或者更新镜像操作的，则客户端会更新完所有镜像后，再逐个进入各个

镜像，进行自动编辑操作。 

ᶂ4-27 ᶹ Ӵ ח ∫ ᶂ 

 

 

4.10   R-TCI і  

4.10.1  ἆῠ ᾼ 

对于云桌面运维而言，管理员经常需要维护更新镜像，并将更新的镜像下发给R-TCI终端。 

传统的做法是，启动RainOS系统，由客户端强制下载并更新镜像完毕后，用户才能继续使用云桌面，这样占用了

用户正常使用云桌面的时间。 

用户希望在使用云桌面时，管理员也能够完成镜像的静默下发，最大化节约终端的占用时间，不影响用户的正常

使用。 

4.10.2  ἆῠḪ♪ᾛ’јᴜⱣ֪ῷ 

由于R-TCI云桌面是完全跑在终端硬件上，对于终端来说，此时仅有R-TCI桌面正在运行，那么静默下载镜像的任

务自然就需要在R-TCI桌面内来完成。 

当 -TCI云桌面正在运行时，发现CDC有镜像更新

C
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2.  і їẼᵟ҈‚  

为了不影响云桌面的性能体验，静默下载组件对网络带宽占用以及内存使用都有严格的限制，当云桌面系统高负

荷运行时，静默下载会停止运行，只有系统处于中低负荷时，才会继续运行。 

3.  і Ӵіᴦ Ѣᶼײַ ₡ 

⚫ CDC上发布的镜像BASE文件、一级差分文件，下载到云终端本地磁盘上。 

○ 该部分可以由RainOS下的客户端来完成。 

○ 也可以由TCI运行时的云桌面BT组件来完成，即本章节描述的R-TCI静默下载功能。在R-TCI桌面内部，

静默下载没有展示正在下载和上传速度的UI，可以通过CDC界面查看静默下载进度。 

⚫ 客户端校验和更新下载后的镜像BASE文件、一级差分文件。 

○ 该步骤仅能在RainOS下的客户端来完成。 

ᶂ4-28 CDC ꜛ זּ  і ẘ 

 

 

如上图，终端桌面状态为“运行中”表示终端处于TCI桌面内部，镜像下发状态有“进度和剩余时间”显示的表

示正在静默下载。 
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ᶂ4-30 єᾛẓⱴּׁש Ԁ֖ ᴜⱣᶂ 

 

 

ᶂ4-31 CDC єᾛẓⱴּׁש ꜛ  

 

 

4.11.3  ἆῠ ֹ 

第三方应用盘符不能设置的盘符包括：A、B、C、D、E、F、G、H。这些盘符由系统自动按照顺序分配，例如

某个业务组件发现D盘被其他应用提前占用，则会顺延使用E盘，以此类推。 

4.12   R-TCI Windows ׳  

4.12.1  ἆῠ ᾼ 

官方Windows系统版本在不断地升级，修订漏洞问题、加强系统安全性，因此R-TCI需要支持Windows版本升

级。 

4.12.2  ἆῠḪ♪ᾛ’јᴜⱣ֪ῷ 

通过官方资料可知Windows升级时包括以下四个阶段： 
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5 ԏᶙẓⱴᶊᾼ 

⚫ ֶᾦPCᶊᾼ 

R-TCI技术能有效利用客户的闲置PC资源，实现VDI、IDV云桌面和利旧PC的统一纳管。例如在学校的公共

机房闲置着不同的PC，通过在老旧PC上部署R-TCI技术方案，实现云桌面与利旧PC的集中管理。 

⚫ ҈ ᶊᾼ 

R-TCI技术直接利用云终端本地CPU、内存、显卡和外设接口等硬件性能，使得操作系统几乎完全运行在物

理硬件上，所以能够给用户提供更好的桌面性能及外设兼容性，例如适用于视频编辑、图像处理等依赖云终

端硬件性能的场景。 

⚫ ᾎὊḡᾐ ᶊᾼ 

在R-TCI技术中，RainOS数据分区采用的EXT4文件系统类型，能够有效防止云终端异常断电对镜像文件的
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